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FLANGIA MONTAGGIO UTENSILE 
 
 
Nella flangia del robot IRB 120 sono posti quattro fori con filetto M5 per il fissaggio 
dell’attrezzo finale.  
Per assicurare un perfetto posizionamento dell’utensile, la flangia presenta, inoltre, un foro 
Φ 5 mm in cui deve essere inserito il perno di riferimento.  
In figura sono mostrate le dimensioni e la disposizione dei fori della flangia meccanica di 
interfaccia per il montaggio dell’utensile.  
 

 
 
 
 
 

Flangia meccanica di interfaccia per il montaggio dell’utensile 


