Laboratori Tecnologici ed Esercitazioni 2

COMANDO MOTORE E FINECORSA

SCHEMA FUNZIONALE
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NOTE

Nello schema funzionale di potenza si pu6 notare, sotto il contattore Q1, la protezione termica del
motore. Nello schema funzionale dell’ausiliario, oltre ai contatti ausiliari della protezione termica,
si notano il contatto di posizione (finecorsa) Bl e le lampade di segnalazione dello stato dell'im-

pianto.
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SCHEMA DI MONTAGGIO
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